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2020. godine
. Racunala ce biti ravnopravna
(( Kurzweil Technol{1judskom mozgu glede sposobnosti i
Pe—e " < Owof brzine obrade podataka.

A Brief ICureér Su mn‘llu;y of Ray I(.u.rzweil
- 2030. godine

Racunala ¢e imati osobnost i svijest.

2045. godine
Racunalna, nebioloska inteligencija,
Ce biti 10° puta sposobnija od ukupne
danasnje ljudske inteligencije.

Ray Kurzweil

“The age of spiritual machines — when computers
exceed human inteligence”, Viking book, 1999.
“The Singularity Is Near: When Humans Transcend
Biology”, Viking Penguin, 2005
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SAZETAK

Odredivanje najpovoljnijeg puta, kojeg koristi
grupa vozila prilikom posluzivanja skupa
korisnika predstavlja problem na operativnoj
razini tehnologije transporta. Promjenama
planova ruta vozila pri distribuciji dobara i
usluga moguce je smanjiti transportne troskove.
Zbog velikog broja mogucih ruta, optimalnu rutu
(osim za manji broj ruta) nije moguce pronadi
egzaktnim metodama.
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SAVFTAE
Chredivanje nagpovaljnijez puta, kojez koristi gripa voala prlikom postidivanga skupa

Kossnika predstadja problem na aperatina) razin temologije trasporta. P
planeva mita vezila pn distnbuciji dobara 1 nslnga mogude je smanjiti ransporte rodkove.

Zbog velikog broja mogucih ks, optumalin mim oz za manji broj mita) nije moguce
pronaci exzakinim metodana
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TEKST U GOVOR / PREPOZNAVANJE GOVORA
(Text —to- Speech / Speech Recognition) - MS Office Word
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ITS - Inteligentni transportni sustavi

m Telematikom (telekomunikacije, informatika,
automatika) / informacijsko-komunikacijskom
tehnologijom podrzani transportni sustavi

m “Inteligentno” ponasanje sustava
— sposobnost prilagodavanja, ucenja, objasnjavanja
postupaka, zakljucivanja, prepoznavanja predmeta,
predvidanja, informiranost, komunikativnost
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L viehicke Dynamics Visualization - Skoda Dckavia

IZGRADNJA PRIVIDNIH SVIJETOVA
Virtual Reality (VR) / Matlab
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Razlozi uvodenja ITS-a

m Povecanje sigurnosti prometa

m Nemogucénost povecanje kapaciteta
prometnica

m Smanjenje zagadenja okoline

m Usteda goriva, vremena voznje

INFORMACIJSKO-KOMUNIKACIJSKI MODULI

PROMETNA INFRASTRUKTURA
PROMETNO SREDSTVO =
PUTNIK/VOZAC
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Sigurnost prometa

UPOZORENJE NAPUSTANJA VOZNOG TRAKA
(Lane Departure Warning System — LDWS)
Obrada video zapisa i slika /Matlab

T

B —
Obrada video zapisa i slika / Matlab OTKRIVANJE I PREPOZNAVANJE
PROMETNIH ZNAKOVA

Obrada video zapisa i slika /Matlab

TKRIVANJE OSOBA (PIESAKA
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PRACENJE I BROJANJE VOZILA
Obrada video zapisa i slika / Matlab

= PRIMJERI
SSSAMOSTALNIH
| == ='=‘ VOZILA

~ 230.000 GPS

Najdulji prijedeni put

Sandstorm ~ 12 km
http://www.darpa.mil/grandc
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Telematski opremljeno vozilo

‘ Pokazivaé ‘ ‘ Slika ‘ ‘ Zvuk ‘ ‘ Daljinski nadlor‘

Korisnitko sucelje

I
[
Agenti donositelji odluka

je u stvarnom

Komunikacijska sabimica
1 1 -
‘ ops H LIDAR H Kamere H s Hse"z‘?"” H Cestovna) ‘
vozilu

Senzori

SAMOPARKIRAJUCE VOZILO (Lexus LS 460 / Lego NXT)

~ 210 km

% Prijavljeno 195
Zapocelo 23
Stiglo 5 vozila

Stanley - Stanford
30 km/h — 6:54h
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Geoinformacijski sustav - GIS

Problemski sloj
- Objekti

Prometni sloj
- Usmjerenost ulica
- Ogranicenja skretanja

Sloj mreze ulica
- Topologija mreze

SLOJEVITI PRIKAZ PROSTORNIH PODATAKA

Prikazi prostornih podataka

m Digitalni zemljovidi
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Cestovna

signalizacija
VEKTORSKI RASTERSKI

(Ortofoto prikaz)

GPS prijemnik
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Sustav za zrakoplovno snimanje Satelitske snimke

INTERAKTIVNI ATLAS SVIJETA

nsko upravljanje
polozajem kamere

CESNA 172-R

Google Earth

_ Video kamera

Fakultet prometnih znanosti - 3998

RUTIRANIJE
USMIERAVANJE
VOZILA

Optimizacijski sustav Venera/Mars - Fakultet prometnih znanosti - 2004 24
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Rezultati optimizacije RjeSenje rutiranja vozila na gridu

POCETNE RUTE

225 lokacija

16 vozila
240 km

OPTIMIZACIJA 1 OPTIMIZACIJA 2

13 vozila 11 vozila
246 km 230 km
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